
Mesure d’une grandeur physique:

Incertitude obligatoire (à défaut 1 unité sur le dernier chiffre)

m1 = 8.5  m1 = 8.5±0.1 m1 > 8.2

Valeur mesurée
(définir le cadre si 
nécessaire: filtre, 

ouverture,…)

Incertitude
«s» 

→ intervalle ±1s
= 65% de confiance 

(distribution gaussienne)

→ Limite 3s > 99% de 
confiance
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Mesures sur les comètes, mesure de bruit



Incertitude sur les magnitudes (m):

1) Incertitudes sont mesurées sur des flux/intensités (F en ADU): 

m = K-2.5 log(F)

(K = constante utilisée pour passer de F à m sur une image étalonnée:

L’erreur sur K est donnée par la dispersion des valeurs de K 
déterminées sur les différentes étoiles de référence: sK [mag])

2) Estimation de l’erreur sur F – mesuré sur Npix pixels indépendants:

sF = √(Npix) spix [ADU]



Quoi mesurer sur son image?

1) K et sK si possible

2) Estimer spix, sur une zone sans étoile
3) Vérifier l’indépendance des pixels ou corriger:

→ binning 2x2➔ spix x2
4) Calculer le nombre de pixels utilisés pour estimer F

➔ sF = √(Npix) spix

5) Convertir en magnitudes:

Bonne détection (e = sF/F <<1 2.5log(1+e)≈ 1.09e)

F± sF ➔ m ≈ K ± sK – 2.5log(F) ±1.09×sF/F
si detection limite → limite 3s:

➔ m(3s) = K-2.5log(3sF)



Exemple « idéal » de mesure Afrho(r) plate entre 10000 et 100000 km


